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PROFESSIONELLER METALLDETEKTOR

dardmaBig mit der leis-
tungsstarken
11-Zoll-Suchspule geliefert.

BEDIENUNGSANLEITUNG  éiige wocere werden san-

Wenn Sie bisher
noch keine Erfahrung mi
einem Metalldetektor haben,

empfehlen wir Thnen dringend,
folgende Empfehlungen zu beachten:

1) Andern Sie im Falle von falsch
Signalen die Empfindlichkeit au
niedrige Einstellung. Beginnen Sie
mit einer geringen Empfindlichkeitsstufe.
Sobald Sie mit dem Detektor vertraut geworde
sind, stellen Sie die hdchste Stufe ein.

2) Nicht in Innenrdumen verwenden. Dieser Detektor ist nur fiir
AuBenbereiche ausgelegt. Ein GroBteil der Haushaltsgerdte strahlt
elektromagnetische Energie ab, die zu Stérungen des Detektors fithren
konnen. Stellen Sie die Empfindlichkeit fiir eine Vorftihrung in
Innenbereichen auf einen niedrigen Wert ein und halten Sie die
Suchspule fern von Gerdten wie Computern, Fernsehern und
Mikrowellen. Falls Ihr Detektor unregelmalig piept, schalten Sie die
Gerate und die Beleuchtung aus.

Halten Sie die Suchspule ebenfalls fern von metallhaltigen Objekten,
wie z. B. B6den und Wanden.

3) Verwenden Sie ausschlieBlich eine 9-Volt-Alkali-Batterie.
Keine Hochleistungsbatterien verwenden
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TERMINOLOGIE

Folgende Begriffe werden in dieser Bedienungsanleitung verwendet und
entsprechen der von Sondengéngern angewandten Standard-Terminologie.

AUSSCHLUSS
Wird ein Metall ,ausgeschlossen”, bedeutet das, dass der Detektor
keinen Ton abgibt und keine Anzeige aufleuchtet, wenn ein
angegebenes Objekt das Erkennungsfeld der Spule passiert.
DIFFERENZIERUNG
Wenn der Detektor verschiedene Tone fiir unterschiedliche
Metallarten abgibt und der Detektor bestimmte Metalle
,ausschlieBt”, sprechen wir davon, dass der Detektor zwischen
verschiedenen Metallarten ,differenziert”. Die Differenzierung ist
eine wichtige Funktion von professionellen Metalldetektoren. Durch
die Differenzierung kann der Anwender unerwiinschte Gegenstande
und andere unerwiinschte Objekte ignorieren.
RELIKT
Ein Relikt ist ein interessantes Objekt wegen seines Alters oder seiner
Verbindung zur Vergangenheit. Viele Relikte bestehen aus Eisen, sie
konnen jedoch auch aus Bronze oder Edelmetallen bestehen.
EISEN
Eisen ist ein haufig vorkommendes Metall geringer Giite, das bei
bestimmten Metallortungsanwendungen zum unerwiinschten
Zielobjekt werden kann. Beispiele fiir unerwitinschte Eisenobjekte
sind alte Dosen, Rohre, Schrauben und Né&gel.
Manchmal besteht das gewiinschte Zielobjekt aus Eisen.
Grenzsteine enthalten beispielsweise hdufig Eisen. Wertvolle Relikte
konnen ebenfalls aus Eisen bestehen; Kanonenkugeln, alte
Ristungen und Teile alter Konstruktionen sowie Fahrzeuge kdnnen
ebenfalls einen Eisenanteil aufweisen.
EISENHALTIG
Aus Eisen bestehende Metalle oder mit einem Eisenanteil.
LOKALISIERUNG
Bei der LoKkalisierung handelt es sich um den Suchvorgang nach der
genauen Position eines vergrabenen Objekts. Bereits langer
vergrabene Metalle konnen genauso aussehen wie das umgebende
Erdreich, deshalb kann es sich als sehr schwierig erweisen, sie von
der Erde zu trennen.
AUFREISSFLASCHEN
Weggeworfene AufreiBlaschen von Getrdnkebehéltern sind die l4stigsten
unerwiinschten Gegenstande fiir Schatzsucher. Es gibt sie in vielen
verschiedenen Formen und GroBRen. AufreiBlaschen kénnen von der
Ortung ausgeschlossen werden, andere wertvolle Objekte kdnnen jedoch
eine dhnliche magnetische Signatur wie AufreiBlaschen aufweisen und
werden beim Ausschluss von AufreiBlaschen ebenfalls ausgeschlossen.
BODENAUSGLEICH
Der Bodenausgleich ist die Funktion des Detektors, die nattirlich in
der Erde vorkommende Mineralien zu ignorieren oder ,nicht zu
berticksichtigen® und nur einen Ton abzugeben, wenn ein
Metallobjekt geortet wird. Dieser Detektor verfiigt {iber einen
integrierten Schaltkreis zum Entfernen falscher Signale aufgrund von
schwierigen Bodenbedingungen
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Achtung: Das gezwungene Hineintreiben der MITTLEREN STANGE mit angehobener
MO NT AGE NOCKENSICHERUNG kann ein Grat an der Nockensicherung verursachen. Falls dies
geschieht, den Grat mit einem Messer entfernen, damit ein einfaches Einflihren méglich ist.

-“ Die S-Stange senkrecht positionieren.
@ Drehen Sie den SICHERUNGSRING
gegen den Uhrzeigersinn.

9 Flhren Sie Ihren Finger in das Rohr und
vergewissern Sie sich, dass die INNERE Kabelstecker
NOCKENSICHERUNG auf der Innenseite des Rohrs
blndig sitzt.

Haltegriff

_ Sicherungskragen

Innerer e

. Haltenocken

Silberner
Knopf e

/ Mittlere 0

Stange

" Silberner
Bolzen

Obere Stange

Obere Stange M|tt|ere Stange

0 <—— o
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Obere
Stange

Q Fiihren Sie die MITTLERE STANGE in das S-Rohr, der
SILBERNE BOLZEN muss dabei nach oben zeigen

Drehen Sie die MITTLERE STANGE, bis sich der
SILBERNE BOLZEN in dem Bolzenanker befindet.

Drehen Sie den SICHERUNGSRING im Uhrzeigersinn, ,
bis er einrastet. S N\-Silberner
Wiederholen Sie diesen Vorgang an der UNTEREN STANGE. 7 Bolzen
Bringen Sie die SUCHSPULE mit der SCHRAUBE und
RANDELSCHRAUBE an der UNTEREN STANGE an.
Stellen Sie die L&nge der UNTEREN STANGE so ein, dass Sie
eine bequeme aufrechte Kérperhaltung einnehmen, lassen Sie
Ihren Arm entspannt an der Seite hinab hangen und halten Sie
die SUCHSPULE vor sich parallel zum Boden.

Das KABEL fest um die STANGEN wickeln.

KABELSTECKER an das Gehause anschlieBen. Kabel
oder Stecker nicht verdrehen. Nur den Sicherungsring
drehen. Geringen Fingerdruck ausiben, damit er in das
Gewinde eingreift. Das Gewinde nicht verkanten. Wenn der
Sicherungsring an der Verschraubung in das Gewinde greift,
ihn fest drehen, damit sichergestellt ist, dass er sehr fest
sitzt. Wenn der Sicherungsring an der Verschraubung in das
Gewinde greift, befindet er sich mdglicherweise nicht Uber
allen Gewinden.

@ Beide VERSCHLUSSRINGE festziehen.

Hinweis: Sehr groBe Anwender konnen die optional erhéltliche Verlangerungsstange (TUBESX) kaufen, um die Reichweite zu erhdhen.

Untere
Stange

O 0 Id
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*
4



MONTAGE

Armauflagegurt

Der Gurt dient zur Erleichterung der
Anwendung. Einige Anwender
bevorzugen, den Gurt beim starken
Schwingen des Detektors zu
verwenden, damit ein sicherer Halt
des Detektors am Arm besteht.

Der Detektor kann auch ohne Gurt
eingesetzt werden, ohne dass die
Balance und Stabilitat des Detektors
unter den meisten Bedingungen
beeintréchtigt wird.

Mutter

Haltegriff

Batteriefach \

(Rickseite)

S-Stange

Silberner
Bolzen

Obere
Suchspulenkabel Stange

chlussring

Untere
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Suchspule

Schraube



BATTERIEN

Ftir den Detektor ist eine einzelne 9-Volt-Alkali-Batterie erforderlich (Batterie
nicht im Lieferumfang enthalten). Keine herkémmlichen Zink-Kohle-Batterien
verwenden.

Akkus konnen ebenfalls verwendet werden.
Wenn Sie Akkus verwenden mochten, empfehlen wir Ihnen einen Nickel-
Metallhydrid-Akku.

Das Batteriefach befindet sich auf der Riickseite des Geh&duses. Die
Batteriefachabdeckung zur Seite schieben und entfernen, um Zugang
zum Batteriefach zu erhalten.

BATTERIBAUFZAT
Eine 9-Volt-Alkali-Batterie hélt erwartungsgemaf 20 bis 25 Stunden.
Akkus konnen in der Regel pro Ladung 8 Stunden verwendet werden.

LAUTSTARKE DES LAUTSPRECHERS UND BATTERIELADUNG

Sie stellen moglicherweise fest, dass die Lautsprecher-Lautstdrke
verringert wird, wenn ein Batterie-Abschnitt aufleuchtet.

Blinkt ein Batterie-Abschnitt, ist eine verringerte Lautsprecher-Lautstédrke
deutlich zu vernehmen. Wahlen Sie fiir eine maximale Lautstdrke die
Téne 1 oder 2 unter der Menii-Option ,ANZAHL DER TONE".

BATTERIEANZEIGE

Die aus zwei Abschnitten bestehende Batterieanzeige verftigt tiber 3
Hinweisstufen.

Diese Stufen beziehen sich auf eine 9-Volt-Alkali-Batterie.

Beleuchtete Abschnitte Batteriespannung
2 Abschnitte mehr als 7,6 V
1 Abschnitt mehr als 6,2V
1 blinkender Abschnitt weniger als 6,2 V

Nachdem die Batterieanzeige anfangt zu blinken, wird der Detektor
erwartungsgemaélB innerhalb von 10 Minuten abgeschaltet.

Bei einem Akku leuchten in der Regel beide Abschnitte tiber den groBten
Teil der nutzbaren Ladung. Sobald der Akkustand jedoch auf die 1-
Abschnitt-Stufe sinkt, wird er sehr schnell entladen
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SCHNELLSTART-DEMONSTRATION

I. Benotigte Gegenstinde
e cin Nagel e cine Zink-Mtinze
e cine Nickel-Miinze e cine Kupfer-Miinze

II. Positionierung des Detektors

a. Legen Sie den Detektor
auf einen Tisch und
lassen Sie dabei die
Suchspule {iber die
Tischkante ragen.
Oder besser noch, lassen
Sie einen Freund den
Detektor so festhalten, dass sich die Suchspule in der Luft befindet.

b. Die Suchspule von Wéanden, Boden und Metallobjekten fernhalten.

c. Legen Sie Ihre Uhr, Ringe und Schmuck ab.

d. Schalten Sie alle Lampen oder Gerdte aus, deren
elektromagnetische Strahlung zu Stdrungen fiihren kann.

e. Drehen Sie die Suchspule zurtick.

III. Einschalten
Driicken Sie @.

IV. Fithren Sie die Objekte nacheinander an der Suchspule vorbei
a. Sie werden fiir die einzelnen Objekte unterschiedliche Tone vernehmen:

Basston: Nagel

Tiefer Ton: Nickel-Miinze
Mittlerer Ton: Zink-Miinze
Hoher Ton: Kupfer-Miinze

b. Bewegung erforderlich.
Objekte miissen tiber die Suchspule bewegt werden, damit sie in
diesem Modus erkannt werden kénnen.
V. Driicken Sie ' zweimal, um das DIFFERENZIERUNGS- STUFEN-
Programm aufzurufen
Driicken Sie anschlieRend b .
a. Das Wort ,EISEN" wird auf dem Display nicht mehr angezeigt

VI. Fithren Sie den Nagel an der Suchspule vorbei
a. Der Nagel wird nicht erkannt
b. Der Nagel wurde ,,ausgeschlossen”.

VII. Driicken Sie b vier Mal
a. Die Wérter FOLIE, NICKEL-MUNZE, AUFREISSLASCHE und
SCHRAUBVERSCHLUSS werden nicht mehr angezeigt.

Fortsetzung von ,Schnellstart-Demonstration” auf der ndchsten Seite



SCHNELLSTART Fortsefzung

VIII. Fithren Sie die Nickel-Miinze an der Suchspule vorbei
a. Die Nickel-Mtinze wird nicht erkannt.

IX. Driicken Sie ' um die Auswahl zur AUSSCHLUSSSTUEE zu andern.

Drticken Sie anschliefend b
a. Das Wort ,EISEN" wird auf dem Display angezeigt

X. Fiihren Sie den Nagel an der Suchspule vorbei
a. Nun wird der Nagel wieder erkannt.
b. Der Nagel wurde ,,ausgeschlossen”.

XI. Driicken Sie ‘ , um die Auswahl zu ALLE METALLE zu dndern.

XII. Fiihren Sie die Kupfer-Miinze an der Suchspule vorbei

a. Beachten Sie, dass keine Bewegung erforderlich ist. Bei einem
beweglichen Objekt wird ein Ton ausgegeben.

b. Achten Sie auf einen einzelnen monotonen Summton. Im ALLE
METALLE-Modus wird unabhéangig vom erkannten Metalltyp nur
dieser einzelne Ton ausgegeben.

c. Bewegen Sie die Kupfer-Miinze dabei ndher an die Suchspule
heran und weiter weg. Beachten Sie die Verdnderung bei den Tiefe-
Messwerten. Der zweistellige Tiefe-Messwert gibt den Abstand zur
Suchspule in Zoll wieder.

KOPFHORER

Durch die Verwendung von Kopfhorern (nicht im Lieferumfang
enthalten) wird die Batterielaufzeit verbessert und Personen in der
Né&he werden durch die vom Detektor erzeugte Tone nicht gestort.

AuBerdem koénnen Sie dadurch geringe Verdnderungen des Tons

leichter erkennen, insbesondere wenn Sie [hre Suche an einem lauten
Ort durchfiihren.

Benutzen Sie die Kopthorer aus Sicherheitsgriinden nicht in der Ndhe
von Verkehrswegen oder Orten, an denen andere Gefahren drohen.

Verbindungskabel/Kopfhorerkabel fiir dieses Gerat sollten kiirzer als

drei Meter sein.
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GRUNDLEGENDES ZUR METALLORTUNG

Ein Hobby-Metalldetektor dient zur Ortung vergrabener Metallobjekte.
Bei der Ortung von Metallen oberhalb oder unterhalb der Erdoberflache
ergeben sich folgende Herausforderungen und Ziele:

1. Ignorieren der durch Bodenmineralien verursachten Signale.

2. Ignorieren der durch Metallobjekte verursachten Signale, nach
denen nicht gesucht wurde, z. B. AufreiBlaschen.

3. Bestimmung eines vergrabenen Metallobjekts, bevor Sie es ausgraben.

4. Abschatzung der GroBe und Tiefe der Objekte, damit sie leichter
ausgegraben werden konnen.

5. Beseitigen der Auswirkungen von elektromagnetischen Stérungen
von anderen elektronischen Geréten.

Ihr PLATINUM-Metalldetektor wurde unter Berticksichtigung dieser
Sachverhalte entwickelt.

1. Bodenmineralien

Alle B6den enthalten Mineralien. Durch Bodenmineralien erzeugte
Signale konnen die von Metallobjekten stammenden Signale storen, die
Sie finden mochten. Jeder Boden ist anders und hinsichtlich der Art und
Menge der darin vorhandenen Bodenmineralien kénnen deutliche
Unterschiede bestehen. Daher ist es in [hrem Sinne, den Detektor an
die jeweiligen Bodenbedingungen ,anzupassen”, unter denen Sie nach
Gegenstdnden suchen. Der Detektor verfiigt {iber eine
halbautomatische Bodenausgleichsfunktion, die falsche Signale von
den meisten Bodenarten entfernt. Wenn Sie jedoch die Genauigkeit der
Zielbestimmung und die Erkennungstiefe maximieren mochten,
verwenden Sie die computergestiitzte Bodenausgleichsfunktion
GROUND GRAB®, um den Detektor an den Boden anzupassen, auf
dem Sie Ihre Suche durchfithren. Genauere Informationen finden Sie
im Abschnitt ,,Computergestiitzter Bodenausgleich GROUND GRAB®".

2. Unerwiinschte Gegenstande

Bei der Suche nach Miinzen, bei der hohere Téne abgegeben werden,
mochten Sie Gegenstdnde wie Aluminiumfolie, Né&gel und
AufreiBlaschen ignorieren. Diese unerwiinschten Gegenstande
erzeugen tiefere Tone. Sie kdnnen die von den erkannten Objekten
erzeugten Tone anhoren und entscheiden, welche davon Sie
ausgraben mochten. Oder Sie konnen die Erkennung unerwiinschter
Metalle mit der Differenzierungsfunktion ausschlieBen.

3. Bestimmung vergrabener Objekte

Bei der Suche im Differenzierungsmodus erzeugen verschiedene Objekte
unterschiedliche T6ne (hoch, mittel, tief) und sie werden auf dem
Bildschirm von links nach rechts in verschiedene Kategorien unterteilt.



DIE GRUNDLAGEN Fortsetzung

4.
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In der Mitte des Displays wird zur genaueren Zielbestimmung ein
zweistelliger numerischer Messwert angezeigt. Fir den
Differenzierungsmodus ist Bewegung erforderlich: Fiihren Sie die
Suchspule {iber das Metallobjekt.

GroBe und Tiefe vergrabener Objekte

Wird der Detektor im Differenzierungsmodus (in Bewegung)
verwendet, wird die relative Tiefe in einem in drei Bereiche unterteilten
Format unten auf dem Display angezeigt: oberfléachlich, mitteltief oder
tief. Ein genauerer Tiefe-Messwert ist in einem Modus ohne Bewegung
verftigbar, im Lokalisierungs- oder Alle-Metalle-Modus. Diese Modi
zeigen die Zieltiefe in Zoll an. Bei diesen Modi ohne Bewegung muss
sich die Spule zur Ortung von Metallen nicht in Bewegung befinden.
Die Moglichkeit, die Suchspule bewegungslos tiber das Zielobjekt zu
halten, dient ebenfalls zur Unterstiitzung bei der Nachverfolgung des
Umrisses eines vergrabenen Objekts oder bei der Lokalisierung der
genauen Position des Objekts mithilfe der im Lokalisierungsabschnitt
beschriebenen Methoden.

. Bektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die Suchspule erzeugt ein Magnetfeld und erkennt anschlieBend
Verdnderungen im Magnetfeld, die durch das Vorhandensein von
Metallobjekten verursacht wird. Dieses vom Detektor erzeugte
Magnetfeld ist auBerdem empfindlich gegentiber der von anderen
elektronischen Geréten erzeugten elektromagnetischen Energie.
Stromleitungen, Mikrowellentfen, Beleuchtungskodrper, Fernseher,
Computer Motoren usw..... verursachen alle elektromagnetische
Stoérungen, die den Detektor beeintrdchtigen und ein Piepen
verursachen kdnnen, wenn kein Metall vorhanden ist oder zu einem
unregelmaRBigen Piepen fiihren.

Mit dem Empfindlichkeitsregler kénnen Sie die Starke dieses
Magnetfelds verringern, sodass es weniger empfindlich gegentiber
elektromagnetischen Storungen ist. Sie mochten vielleicht bei
maximaler Magnetfeldstdrke arbeiten, dies ist jedoch aufgrund von
elektromagnetischen Stérungen nicht moglich, wenn Sie also ein
fehlerhaftes Verhalten oder ,falsche” Signale feststellen, verringern Sie
die Empfindlichkeit.



BEDIENUNG

EINSCHALTEN

Driicken Sie €@

e Der Detektor startet immer im Differenzierungsmodus.

Bewegung erforderlich.

¢ Die Empfindlichkeit betrdgt 70 % des Hochstwerts
e Alle Zielkategorien werden beleuchtet, d. h. alle Metallobjekte

werden erkannt.

FUNKTIONSWEISE DES DETEKTORS

—W

Drticken Sie auf die
MENU-Taste, um das
Menuelement
auszuwahlen, das Sie
anpassen mochten.

Drugken Sigauf die Taste
Joderb, um DIE
EINSTELLUNG des aktiven
Mentielements zu andern.
Bei der auf der linken Seite
des Displays markierten
Zeile handelt es sich um das
aktive Menuelement.

STROM

EIN/AUS

Druicken Sie auf die
MODUS-Taste, um
zwischen den Modi

Differenzierung und
Alle Metalle zu wechseln.

Driicken Sieauf die Taste
éoder ,um DIE
EINSTELLUNG des aktiven
Menuelements zu andern.
Bei der auf der linken Seite
des Displays markierten
Zeile handelt es sich um
das aktive Menuelement.

Halten Sie im Modus
DIFFERENZIERUNG die
Pinpoint-Taste gedriickt,
um die LOKALISIERUNG
aufzurufen.

Halten Sie im Modus
ALLE METALLE die
Pinpoint-Taste gedriickt,
um den computergestitzten
Bodenausgleich GROUND
GRAB® aufzurufen.
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BEDIENUNG Fortsetzung

MENU-OPTIONEN
1. EMPFINDLICHKEIT

b und 4 dienen zum Erhohen oder Verringern der
Differenzierungsstufe.

Die hochste Empfindlichkeitseinstellung betragt 10.
Die niedrigste Empfindlichkeitseinstellung betrédgt 4.

Wenn der Detektor unregelmé&Big piept oder piept, wenn keine
Metallobjekte erkannt wurden, verringern Sie die Empfindlichkeit.

Die Suchspule erzeugt ein Magnetfeld und erkennt anschlieBend
Veranderungen im Magnetfeld, die durch das Vorhandensein von
Metallobjekten verursacht wird. Dieses vom Detektor erzeugte Magnetfeld
ist auBerdem empfindlich gegentiber der von anderen elektronischen
Gerédten erzeugten -elektromagnetischen Energie. Stromleitungen,
Mikrowellentfen, Beleuchtungskorper, Fernseher, Computer Motoren
usw..... verursachen alle elektromagnetische Stérungen, die den Detektor
beeintrachtigen und ein Piepen verursachen koénnen, wenn kein Metall
vorhanden ist oder zu einem unregelmafBigen Piepen fiihren.

BIS ZU WELCHER TIEFE FUNKTIONIERT DER DETEKTOR?

Der Platinum-Metalldetektor erkennt Objekte in der GroBe einer Miinze,
wie z. B. eine Kupfer-Miinze, in einem Abstand von ca. 9" von der
Suchspule. Grof3e Metallobjekte kénnen bis zu einer Tiefe von mehreren
FuB erkannt werden. Die Erkennbarkeit steht im unmittelbaren
Zusammenhang mit der Gr6Be des Metallobjekts — je grofBer das Objekt,
desto hoher die Ortungstiefe.

Die Genauigkeit der Zielbestimmung steht ebenfalls im Verhéltnis zum
Abstand zur Spule. Bei einem Abstand von mehr als 8" nimmt die
Genauigkeit der Zielbestimmung ab.

Der Differenzierungs- und Alle-Metalle-Modus haben unterschiedliche

Empfindlichkeitseinstellungen. Markieren Sie zun&chst den Modus und
passen Sie dann die Empfindlichkeitsstufe ftir den Modus an.
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BEDIENUNG Fortsetzung

MENU-OPTIONEN Fortsetzung
2. DIFFERENZIERUNGS-STUFE

b und 4 dienen zum ErhShen oder Verringern der Differenzierungsstufe.

Bei jedem Driicken von bwird eine Zielkategorie von der Erkennung
ausgeschlossen. Der Ausschluss erfolgt von links nach rechts. Wird eine
Kategoriebeschreibung (z. B. ,EISEN") nicht mehr auf dem Display
angezeigt, werden in dieser Kategorie eingestufte Ziele nicht erkannt.

Durch Driicken von 4 wird der Differenzierungsvorgang riickgangig
gemacht. Bei jedem Driicken vond wird die zuletzt ausgeblendete
Kategoriebeschreibung erneut angezeigt. Dabei wird angezeigt, dass in
diese Kategorie eingestufte Ziele wieder erkannt werden.

Bei der Differenzierung handelt es sich um ein kumulatives
Ausschlusssystem. Ziele kdnnen auf der Skala von links nach rechts
ausgeschlossen werden, durch Driicken von b kdonnen weitere Objekte
von der Erkennung ausgeschlossen werden.

3. AUSSCHLUSSSTUFE

Mit den Tasten b und 4 konnen Sie Zielkategotien aus- oder einschlief3en,
wenn die Zeile AUSSCHLUSSSTUFE markiert ist.

Mithilfe der Differenzierungsfunktion konnen alle Kategorien
nacheinander von der Erkennung ausgeschlossen werden, mit der
AUSSCHLUSSSTUFE koénnen Sie hingegen bestimmte Zielkategorien
von der Erkennung ausschlieBen oder sie in die Erkennung einbeziehen.

Bei jedem Driicken von b oder 4 wird die ausgeschlossene
Kategorie auf dem Bildschirm verschoben. Wenn Sie die Position der
ausgeschlossenen Kategorie verschieben, é&dndern Sie den
Erkennungsstatus der ausgewéhlten Kategorie.

e Wurde eine Zielkategorie zuvor ausgeschlossen (Wort nicht
sichtbar), so wird die Kategorie durch erneutes AusschlieBen
wieder zur Erkennung hinzugefiigt.

e Wurde eine Zielkategorie zuvor beibehalten (Wort sichtbar), so wird die
Kategorie durch erneutes AusschlieBen aus der Erkennung entfernt.

Zum Ausschlieen kann nur eine Zielkategorie gleichzeitig ausgewdghlt
werden. Um mehrere Kategorien aus- oder einzuschlieBen, driicken Sie
erneut auf [, wenn AUSSCHLUSSSTUFE markiert ist. Immer wenn Sie
erneut auf [Pdriicken, kénnen Sie eine zusétzliche Ausschlussstufe einstellen.
Bei jedem Driicken von Pund anschlieBendem Driicken vonb, wird das
AUSSCHLUSSSTUFE-Programm beginnen, den Status des Eisen-Bereichs
zu dndern. 13



BEDIENUNG Fortsetzung

MENU-OPTIONEN Fortsetzung

AUSSCHLUSSSTUFE rortsetzung

Auf dem Bildschirm werden die aktuellen Kategorie-Ausschlussstufen
oder Differenzierungseinstellungen angezeigt. Kategorien, bei denen die
Beschreibung nicht angezeigt wird, werden nicht erkannt.

Diese Einstellungen teilen uns beispielsweise Folgendes mit:

¢ [[Die Kategorien Nickel sowie verschiedene Kupfergehalte

werden erkannt.

e Alle anderen Zielkategorien (Eisen, Folie, AufreiBlasche,
Schraubverschluss und Zink) werden nicht erkannt.

9
7 &%
/ %\)
x

MENU MODE
SENSITIVITY 1.D. DISCRIMINATE
DISC. LEVEL PINPOINT
NOTCH ALL METALS
# OF TONES GROUND GRAB
‘VOLUME DEPTH \ )
MENU MODUS
EMPFINDLICHKEIT Y DIFFERENZIERUNG
DIFFERENZIERUNGS- STUFE TIEFE LOKALISIEREN
AUSSCHLUSSSTUFE ALLE METALLE
ANZAHL DER TONE GROUND GRAB
LAUTSTARKE
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BEDIENUNG Fortsetzung

MENU-OPTIONEN Fortsetzung

4. ANZAHL DER TONE

Wenn die Zeile ANZAHL DER TONE markiert ist, verwenden Sie b und
é-‘ , um die Anzahl der verschiedenen Tone einzustellen.

Die verschiedenen Zielkategorien werden durch unterschiedliche Téne
gekennzeichnet. Somit kénnen Sie lhre Funde in Echtzeit mit den
entsprechenden T6nen abgleichen. Die meisten erfahrenen Anwender
kennen die Tone nach einer Zeit und koénnen nach Gegenstdnden
suchen, ohne stéandig auf das Display zu schauen.

Verwenden Sie diese Option, um die Anzahl der Tone einzustellen, die der
Detektor ausgeben soll. StandardméBig sind 4 Tone eingestellt.

Wenn Sie weniger als 4 Tone einstellen, werden die Téne in folgende Kategorien
unterteilt:

BAnzahl Rufrei- Schraub- Zink

Tone Eisen Folie Nickel  Blasche verschluss Minze Kupfer Miinze
1 Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer
2 Bass Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer Tiefer
3 Bass Mittlerer Mittlerer Mittlerer Mittlerer Mittlerer Hoher Hoher
4 Bass Tiefer Tiefer Mittlerer Mittlerer Mittlerer Hoher Hoher

5. LAUTSTARKE

Ist die Zeile VOLUME markiert, driicken Sie auf b undd, um die
Lautsprecher-Lautstarke zu dndern.

Die Standard-Lautstédrkeeinstellung lautet 10. Der Hochstwert lautet 10.
Der Mindestwert lautet O (stumm). Bei den Stufen 1, 2 und 3 sind hohe
Tone nicht hérbar oder kaum horbar.

Sinkt die Batteriespannung, wird auch die Lautsprecher-Lautstdrke
verringert. Wahlen Sie flir eine maximale Lautsprecher-Lautstédrke die
Toéne 1 oder 2, da die tiefen und Basstone die lautesten Klange erzeugen.

Die Lautstdrke kann in den Modi DIFFERENZIERUNG oder ALLE
METALLE eingestellt werden, sie gilt jedoch fiir beide Modi. Die Lautstérke
ftir die zwei Modi kann nicht unabhéngig voneinander festgelegt werden.

15



BEDIENUNG Fortsetzung
MODUS-OPTIONEN

Im MODUS-Bereich des Displays gibt es drei Auswahloptionen.

e Driicken Sie ‘ , um bei der Auswahl zwischen
DIFFERENZIERUNG und ALLE METALLE zu wechseln.

e Driicken Sie im Differenzierungsmodus auf , um den
Lokalisierungsmodus aufzurufen.

e Driicken Sie im Modus ALLE METALLE auf @D, um den
computergestiitzten Bodenausgleich GROUND
GRAB® aufzurufen.

1. Differenzierungsmodus

Bei diesemm Modus handelt es sich um den Standardmodus. Damit Ziele
erkannt und bestimmt werden konnen, muss die Suchspule tiber das
Objekt bewegt werden. Dieser Modus wird am haufigsten fir die
kontinuierliche Suche eingesetzt. In diesem Modus werden die Ziele
durch eigene Tone dargestellt und oben auf dem Display in Kategorien
unterteilt. In der Mitte des Bildschirms wird ein zweistelliger numerischer
Wert zwischen 10 und 99 angezeigt. Der Tiefenbereich des Ziels wird
ebenfalls unten auf dem Display angezeigt. Alle Mentielemente in diesem
Modus kénnen ausgewédhlt und angepasst werden.

2. Alle Metalle-Modus

Bei diesem Modus handelt es sich um einen Modus ohne Bewegung.
Zielobjekte aus Metall werden bestimmt, wenn die Suchspule
bewegungslos tiber das Ziel gehalten wird. In diesem Modus ist die
Zielbestimmung nicht moglich. Bei allen Metallobjekten wird ein
einzelner monotoner Summton ausgegeben. Der zweistellige Wert in der
Mitte des Bildschirms gibt die ungefdhre Zieltiefe in Zoll wieder. In
diesem Modus lassen sich nur die Mentielemente EMPFINDLICHKEIT
und LAUTSTARKE einstellen.

Im ALLE METALLE-Modus ist eine regelméBige Nachjustierung tiber die
Taste erforderlich. Die Empfindlichkeit wird im Laufe der Zeit vom
Normalwert abweichen. Weicht die Empfindlichkeit nach oben ab, gibt
der Detektor spontan Tone aus. Weicht sie nach unten ab, wird der
Detektor weniger empfindlich, ohne dass der Anwender eindeutig darauf
hingewiesen wird. Eine Abweichung nach oben ist normal und kann
durch kurzzeitiges Driicken von €3 behoben werden. Halten Sie die

Taste @D nicht gedriickt, da der Detektor somit in den Modus
,computergestiitzter Bodenausgleich Ground Grab®“ wechselt. Die
Abweichung wird durch einen Temperaturwechsel noch verstarkt. Bei
einem Wechsel von einer kalten Umgebung (z. B. klimatisierte
Innenrdume) zu einer warmen Umgebung (z. B. bei warmen
AuBentemperaturen im Sommer) kommt es sehr schnell zu einer
Abweichung nach oben. Sobald sich die Spulentemperatur stabilisiert hat
(nach ca. 20 Minuten), wird die Abweichung verschwinden.
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MODUS-OPTIONEN Fortsetzung

3. LOKALISIEREN

Um diesen Modus zu aktivieren,
missen Sie zundchst in den
Differenzierungsmodus wechseln.
Halten Sie @& gedriickt, um die
Lokalisierung zu aktivieren. Der
Lokalisierungsmodus ist identisch mit
dem ALLE METALLE-Modus, jedoch
nur so lange aktiv, wie Sie
gedriickt halten.

Die Lokalisierung dient zur Ortung der
genauen Position eines Ziels, das zuvor
mithilfe des Differenzierungsmodus
ermittelt und bestimmt wurde. Da die
Suchspule in diesem Modus nicht {iber
das Ziel bewegt werden muss, kann
der Anwender die Suchspule
langsamer bewegen und das
Erkennungsfeld eingrenzen, sobald er
in die N&he des Ziels gelangt.

So funktioniert die Lokalisierung

Positionieren Sie die Suchspule ein
oder zwei Zoll (2,55 cm) oberhalb
des Bodens parallel zum Zielobjekt.
Halten Sie @& gedriickt. Bewegen
Sie nun die Suchspule langsam am
Ziel vorbei und tiber den Ton wird
gemeldet, wo sich das Ziel befindet.
Wenn Sie die Suchspule von einer
Seite zur anderen am Objekt
vorbeifithren und an den beiden
Seitenenden kein Ton zu héren ist,
befindet sich das Ziel in der Mitte dieser
Zone, wo der Ton am lautesten ertént.
Wenn der Ton {iber ein breites Feld laut
ertont, ist das vergrabene Objekt grof.
Verwenden Sie die Lokalisierung, um

den Umiriss von solch grofRen
Objekten nachzuverfolgen.
Eingrenzung des Erkennungsfelds
Um das Erkennungsfeld weiter
einzugrenzen, positionieren Sie die
Suchspule in der Né&he des
Mittelpunkts des Reaktionsmusters
(jedoch nicht genau in der Mitte),
lassen Sie los und halten Sie die
Taste dann schnell erneut gedriickt.
Ab jetzt héren Sie nur eine Reaktion,
wenn sich die Suchspule genau (iber
dem Ziel befindet. Wiederholen Sie
diese Vorgehensweise, um den
Bereich noch weiter einzugrenzen.
Bei jeder Wiederholung wird das
Erkennungsfeld weiter eingegrenzt.

Inbetrachtziehen des Kaufs eines
Lokalisierers

Wenn Sie sich zum Ausgraben eines
Objekts  hinknien, kann dies
frustrierend wirken, da das Objekt u.
U. genauso aussieht, wie das
umgebende Erdreich. Vielleicht halten
Sie das Objekt in Ihrer Hand und
halten es flir nétig, eine Hand voller
Erde an der Suchspule vorbei zu
fithren, um festzustellen, ob sie Metall
enthdlt. Eine einfachere Methode
dazu ist ein Hand-Lokalisierer. Dabet
handelt es sich um ein
sondenghnliches Gerédt, das in den
Boden gestoBen wird, sodass ein
Lokalisieren aus der N&ahe zum
Kinderspiel wird. Gleichzeitig werden
die Grabzeit und die GroBe der
gegrabenen Ldcher verringert. Bounty
Hunter bietet einen robusten und
kostengiinstigen Lokalisierer an, der
zu diesem Zweck entwickelt wurde.




BEDIENUNG Fortsetzung

MODUS-OPTIONEN Fortsetzung
4. COMPUTERGESTUTZTER BODENAUSGLEICH GROUND GRAB®

Alle Bdden enthalten Mineralien. Durch Bodenmineralien erzeugte Signale
storen die von Metallobjekten stammenden Signale. Jeder Boden ist anders
und hinsichtlich der Art und Menge der darin vorhandenen
Bodenmineralien kdnnen deutliche Unterschiede bestehen. Dieser Detektor
verfiigt {itber Bodenausgleichsalgorithmen, welche Stérungen verhindern,
die durch Bodenmineralien in den meisten Bodenarten verursacht werden.

Dank der computergestiitzten Bodenausgleichsfunktion GROUND GRAB®
kann der Anwender die internen Schaltkreise des Detektors noch préziser
an die jeweiligen Bodenbedingungen anpassen, unter denen Sie die
Suche durchfithren. Wir nennen diesen Kalibrierprozess Bodenausgleich.

Daher empfehlen wir die Verwendung der computergestiitzten
Bodenausgleichsfunktion GROUND GRAB®, um den Detektor moglichst
genau an die jeweiligen Bodenbedingungen anzupassen, unter denen Sie
nach Gegenstdnden suchen. Es handelt sich um einen schnellen,
automatisierten Prozess, mit dem die Bodenmesswerte auf jedem Sttick
Boden, auf dem Sie stehen, Kkorrigiert werden. Somit werden die
Genauigkeit der Zielbestimmung und die Erkennungstiefe maximiert.

Gehen Sie dafiir folgendermaBen vor:
1. Suchen Sie ein Stiick Boden, der frei von Metall ist.
Verwenden Sie den Differenzierungsmodus, wobei keine Ziele
ausgeschlossen sein diirfen.
. Wechseln Sie in den ALLE-METALLE-Modus.
. Halten Sie den Detektor so fest, dass sich die Suchspule ca. 30 bis 60
cm tber deoden befindet.
4. Halten Sie &8 gedriickt.
Die Zeile ,,computergestiitzter Bodenausgleich GROUND GRAB®"
leuchtet nun.
5. Senken Sie die Suchspule bis auf 2 Zoll iitber dem Boden.
6. Nachdem Sie den Bodenausgleich erfolgreich durchgeftihrt haben,
lassen Sie los.

w N

Sobald in der Mitte des Bildschirms eine zweistellige Zahl angezeigt wird,
haben Sie den Bodenausgleich erfolgreich durchgeftihrt. Nachdem diese
Zahl drei Sekunden lang angezeigt wurde, wird ein sich wiederholender
hoher Ton ausgegeben, der darauf hinweist, dass der Bodenausgleich
erfolgreich durchgeftihrt wurde.

Wenn der Detektor den Bodenausgleich nicht durchfiihren kann, erscheint
das Zeichen ,—", ein tiefer Warnton wird ausgegeben und die Meldung
LSpule anheben” wird angezeigt. Sie befinden sich moglicherweise {iber
einem Stiick Metall. Suchen Sie in diesem Fall nach einem anderen Stiick
Boden. Der Detektor kann den computergestiitzten Bodenausgleich Ground

Grab® auch nicht an einem nassen Strand mit Salzwasser durchfithren.
18



ZIELBESTIMMUNG

Im Differenzierungsmodus werden Ziele folgendermafBen horbar
und visuell bestimmit:
1. Unterschiedliche Tonhohen fiir verschiedene Metallarten
2. Eine zweistellige Ziel-ID
3. Ein beleuchtetes Symbol innerhalb der Zielkategorie, das es
am besten beschreibt. Zur Bestimmung von Zielen muss sich
der Detektor im Differenzierungsmodus befinden. Im ALLE-
METALLE-Modus kdnnen Sie keine Ziele bestimmen.

AKUSTISCHE ZIELBESTIMMUNG
Im standardméBigen 4-Ton-Modus werden die Ziele folgendermafen
durch Téne bestimmit:
BASSTON
Eisenhaltige Objekte, wie z. B. Eisen und Stahl, Né&gel und
Blechdosen. Kleine Goldstticke und Flaschenverschliisse aus Stahl

TIEFER TON
Aluminiumfolie, AufreiBlaschen (einige neue Ausfithrungen),
Nickel-Miinzen, Flaschenverschliisse aus Stahl.

MITTLERER TON

Neuere Kupfer-Miinzen (oder aus Zink)

GroBere Goldstiicke, Kleine Messingobjekte und die meisten Flaschen
mit Schraubverschluss Die meisten &lteren nicht US-Miinzen
AufreiBlaschen (alte Ausfithrung, einige neue Ausfithrungen)

HOHER TON

Silber- und Kupfer-Mtinzen, groBe Messingobjekte, altere Zink-
Miinzen (oder aus Kupfer)

Kupfer-Mtinzen, Silbermtinzen

Susan B. Anthony- und Sacagawea-Dollar-Miinzen

ZerKleinerte Aluminiumdosen (mit einem starkeren Signal als eine Miinze)

& 4 \
e
AufreiBl \h B kel | Zink-Miinzen, griBere ’
Négel, Eisenobjekte und htjlizrellze?lssngnﬂleigeree_ Goldstiicke, viele Kupfer'—, Sﬂbﬁf‘ und
Kleinste Goldstiicke Goldstiicke Schraubverschliisse Messing-Miinzen

Bei der akustischen Zielbestimmung werden Metalle in vier Kategorien eingeteilt.
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ZIELBESTIMMUNG Fortsetzung

Zweistellige Werte zur Zielbestimmung

Der zweistellige Wert in der Mitte des Bildschirms stellt einen
bestimmten Zielwert bereit, durch den die vergrabenen Ziele
genauer bestimmt werden kénnen. Indem Sie mehr Erfahrungen
auf dem Gebiet sammeln, kdnnen Sie Zielwerten bestimmte
Objekte zuordnen. Miinzen ergeben bei jedem Vorbeiftihren an
der Suchspule aufgrund ihrer konzentrischen Form den gleichen
Wert. Durch das Vorhandensein mehrerer Ziele werden
unterschiedliche Tone erzeugt. Unerwiinschte Gegenstdnde
ergeben wahrscheinlich bei jedem Vorbeifiihren an der Suchspule
unterschiedliche Werte. Der Winkel der Suchspule relativ zu einem
Objekt kann auch Auswirkungen auf die Zielbestimmung haben.
Wenn Sie als Ubung Miinzen an der Suchspule vorbeifithren,
halten Sie die flache Seite parallel zur Suchspule; in dieser
Position finden Sie im Boden vergrabene Miinzen am haufigsten.

Zweistellige Werte zur ZIELBESTIMMUNG

Einige Typische Werte

Numerischer hdufige fur hiufige
Kategorie Wertbereich Objekte Objekte
Eisen 10 - 39
Folie 40 - 54
Nickel 55 - 59 Nickel-Mtinze 57

AufreiBlasche 60 - 64
Schraubverschluss 65 - 74
Zink 75 - 79 Zink-Miinze 77

Kupfer-Miinze 80 - 84 Kupfer-Miinze 83
Kupfer-Miinze 82 - 83

Kupfer-Miinze 85 - 99 Kupfer-Miinze 88 - 89
Halber US-Dollar 91-93
US-Silberdollar 96-98
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ANZEIGE VON TIEFE UND ZIEL

ABLESEN DES DISPLAYS
Das LCD zeigt die ungefahre Bestimmung des Zielmetalls
sowie die ungefahre Tiefe des Ziels an.

Der Detektor registriert bei jedem Vorbeifiihren an der
Suchspule eine konsistente Zielbestimmung, wenn ein
vergrabenes Ziel erkannt und bestimmt wurde. Beim
wiederholten Vorbeifiihren der Suchspule iiber die gleiche
Position ist die Zielbestimmung inkonsistent. Bei dem Ziel
handelt es sich wahrscheinlich um einen unerwiingchten
Gegenstand oder oxidiertes Metall. Mit etwas Ubung
erlemen Sie, wie Sie nur die Gegensténde ausgraben, die
reproduzierbare Signale erzeugen.

Die Bereichshestimmungen sind sehr genau, wenn Sie die
in der Kennzeichnung beschriebenen Objekte erkennen.
Wenn ein Objekt jedoch in einer vorgegebenen Kategorie
fiir ein unbekanntes vergrabenes Objekt registriert wird,
erkennen Sie miglicherweise ein metallisches Objekt, das
nicht der Beschreibung auf der Kennzeichnung entspricht,
jedoch die gleiche metallische Signatur aufweist.
AuBerdem gilt, je groBer der Abstand zwischen Ziel und
Suchspule, desto ungenauer ist die Zielbestimmung.

GOLDZIELE Goldstiicke werden auf der linken
Seite der LCD-Skala aufgefiihrt.
Gold flakes werden maglicherweise unter Eisen
aufgefiihrt.
Kleine Goldstiicke werden miglicherweise
unter Folie oder 5¢ aufgefiihrt
MittelgroBe Goldstticke werden zwischen
Nickel und Schraubverschluss aufgefiihrt.
GroBe Goldstiicke werden miglicherweise
unter Zink aufgefiihrt.

SILBERZIELE: Silherstiicke werden rechts auf
der Skala aufgefiihrt, unter MUNZEN.

EISEN: Alle EisenstiickgriBen werden ganz links auf
der Skala aufgefiihrt. Dabei kinnte es sich um einen
nicht so wertvollen Gegenstand wie einen Nagel oder um
ein wertvolles historisches Relikt aus Eisen handeln.

FOLIE: Aluminiumfolie, wie z. B. Kaugummipapier, wird
als Folie erkannt. Ein kleines abgebrochenes Stiick einer
AufreiBlasche kiinnte hier ebenfalls aufgefiihrt werden.

NICKEL: Die meisten neueren AufreiBlaschen von
Getrankedosen, der Teil, der an der Dose befestigt bleiben
sollte, wird hier aufgefiihrt. Ein GroBteil von Goldringen
wird hier ebenfalls aufgefiihrt.

AUFREISSLASCHE: Attere AufreiBlaschen,
die stets vollstandig von der Dose abgetrennt wurden,
werden hier aufgefiihrt. Viele mittelgroBe Goldringe
werden hier ebenfalls aufgefiihrt.

ZINK: Neuere Zink-Miinzen werden hier aufgefiihrt.
Viele Nicht-US-Miinzen der letzten Jahre werden hier
ebenfalls aufgefiihrt,

KUPFER-MUNZE (DIME): US-
amerikanische Dimes und &ltere Kupfer-Pennies (vor
1982) werden hier aufgefiihrt.

KUPFER-MUNZE (QTR+): ilber-Minzen
und Kupfer-Miinzen sowie sehr groBe Eisenobjekte wie
z. B. ein Kanaldeckel werden hier aufgefiihrt.

Achtung: Bei den Zielangaben handelt es sich um
visuelle Referenzen. Viele andere Arten von Metall fallen
unter eine dieser Kategorien. Obwohl der Detektor das
Vorhandensein von den haufigsten unerwiinschten
Gegenstdnden ausschlieBt oder anzeigt, ist es leider nicht
miglich, ALLE vergrabenen Objekte zu kategorisieren.

3-BEREICHE-TIEFEN-ANZEIGE:
Fiir miinzgroBe Objekte ist die Tiefen-Anzeige genau.
Sie gibt die Tiefe des Ziels in Zoll folgendermaBen an:

Beleuchtete Abschnitte

Oberer Abschnitt

Oberer und mittlerer Abschnitt 0 his 6 Zoll tief,

Alle Abschnitte Uber 6 Zoll tief.

&' aa
I.D.ID DEPTH TIEFE

0 his 3 Zoll tief,

DEPTH TIEFE

GroBe und unregelmaBig geformte Objekte ergeben
weniger zuverlassige Tiefen-Messwerte

Wenn Sie das Gerdt an einem Objekt vorbeifiihren,
leuchten die Anzeigen drei Sekunden lang auf. Wenn
die Tiefenanzeige bei jedem Vorbeifiihren variiert,
versuchen Sie, das Gerét in unterschiedlichen Winkeln
vorbeizufiihren, mdglicherweise ist mehr als ein Ziel
vorhanden. Je mehr Sie iiben, umso mehr lernen Sie
den Unterschied zwischen genauen Messwerten,
mehreren Zielen und extrem unzuverldssigen
Messwerten, die auf unerwiinschte Gegensténde oder

unregelmaBig geformte Objekte hindeuten.
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PROBLEMBEHANDLUNG

Piepténe ab

e Der Detektor wird
in der Nahe von
Stromleitungen
verwendet

e Es werden 2
Detektoren nahe
beieinander
verwendet

e Stark oxidiertes
Zielobjekt

e Elektromagnetische
Stérung

SYMPTOM URSACHE LOSUNG

Der Detektor rattert | ® Der Detektor wird |e Verwenden Sie den

oder gibt innerhalb eines Detektor nurim Frefen
unregelmaBige Gebéudes verwendet|® Entfernen Sie sich von

den Stromleitungen

e Halten Sie einen Abstand
von mindestens 7 m
zwischen 2 Detektoren

e Graben Ste nur Gegen-
stande aus, bei denen
wiederholbare Signale
ausgegeben werden

e Setzen Sie die
Empfindlichkeit herab,
bis kein schwankendes
Signal mehr auftritt

Der Detektor erzeugt
einen konstanten
niedrigen Ton oder
konstante sich
wiederholende Téne

e Entladene Batterien

e Falscher
Batterietyp

e Ersetzen Sie die
Batterien

e Verwenden Sie nur
9V-Alkali-Batterien
oder Akkus

Die LCD-Anzeige
bleibt nicht auf einer
Zielobjekt-Kategorie
stehen oder der
Detektor gibt mehrere
Tone aus

e Mehrere Zielobjekte
vorhanden

e Stark oxidiertes
Zielobjekt

¢ Empfindlichkeit
zu hoch eingestellt

* Bewegen Sie die
Spule langsam in
unterschiedlichen

Winkeln

e Setzen Sie die
Empfindlichkeit herab

Keine
Stromversorgung,
keine Tone

e [ cere Batterie

e Kabel ist nicht fest
angeschlossen

e Tauschen Sie die
Batterie aus

o Uberpriifen Sie die
Verbindungen
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EHRENKODEX:

eBeachten Sie die lokalen Gesetze, bevor Sie mit der Suche beginnen.

eRespektieren Sie Privateigentum und betreten Sie keine privaten Grundstiicke ohne
die Erlaubnis des Eigentlimers.

e Achten Sie darauf, alle Locher aufzufiillen und versuchen Sie keine Schéden zu hinterlassen.

eEntfernen und Entsorgen Sie jeglichen gefundenen Miill und Abfall.

eSchaten und schiitzen Sie unser Erbe von natiirlichen Ressourcen, Wildtieren und
privatem Eigentum.

eAgieren Sie als Botschafter fiir dieses Hobby, seien Sie stets riicksichtsv

e Zerstoren Sie niemals historische oder archdologische Denkmaler

e Alle Schatzsucher konnen anhand Ihres Beispiels beurteilt werden; verhaltund mit
Riicksichtnahme auf andere Menschen.

ENTSORGUNG
Entsorgen Sie die Verpackungsmaterialien sortenrein. Informationen zur ord-
= nungsgemaBen Entsorgung erhalten Sie beim kommunalen Entsorgungsdi-
enstleister oder Umweltamt. Werfen Sie Elektrogeréte nicht in den Hausmiill!

GemaB der Europaischen Richtlinie 2002/96/EG Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
und deren Um-setzung in nationales Recht mlissen verbrauchte Elektrogeréate getrennt
gesammelt und einer umweltge-rechten Wiederverwertung zugefuhrt werden.

Entladene Altbatterien und Akkus missen vom Verbraucher in BatteriesammelgefaBen
entsorgt werden. Informationen zur Entsorgung alter Gerate oder Batterien, die nach dem
01.06.2006 produziert wurden, erfahren Sie beim kommunalen Entsorgungsdienstleister
oder Umweltamt.

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Eine ,Konformitétserklarung® in Ubereinstimmung mit den anwendbaren Richtlinien und
entsprechenden Normen ist von der Bresser GmbH erstellt worden. Diese kann auf An-
frage jederzeit eingesehen werden.

GARANTIE & SERVICE

Die regulére Garantiezeit betragt 2 Jahre und beginnt am Tag des Kaufs. Um von einer
verlangerten, freiwilligen Garantiezeit wie auf dem Geschenkkarton angegeben zu pren,
ist eine Registrierung auf unserer Website erforderlich.

Die vollstandigen Garantiebedingungen sowie Informationen zu Garantiezeitverlangerung
und Service-leistungen kénnen Sie unter www.bresser.de/garantiebedingungen einsehen.

Diese Bedienungsanleitung ist als Teil des Gerates zu betrachten.Lesen Sie vor der Be-
nutzung des Geréats aufmerksam die Sicherheitshinweise und die Bedienungsanlei-tung.
Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung fir die erneute Verwendung zu einem spateren
Zeitpunkt auf. Bei Verkauf oder Weitergabe des Gerates ist die Bedienungsanleitung an
jeden nachfolgenden Besitzer/Benutzer des Produkts weiterzugeben.

Bresser GmbH

Gutenbergstr. 2 Copyright© 2010 by First Texas Products, L.L.C.
DE-46414 Rhede Alle Rechte vorbehalten. Bounty Hunter® ist ein eingetragenes
www.bresser.de * info@bresser.de Warenzeichen der First Texas Products, L.L.C. Hergestellt in China.
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ZUBEHOR

Bounty Hunter® Tragetasche
Robuste Ausfiihrung mit Doppelnaht. CBAG-W

Bounty Hunter® Pouch & Digger-Kombi
Tasche mit 2 groBen Fachern und 9-Zoll-Handschaufel. TP-KIT-W

Lokalisierer

Dieser lokalisiert die exakte Position vergrabener Metallobjekte. Mit
Audio-Signal-Anzeige und Vibrationsfunktion. Wird mit einer 9-Volt-Batterie
betrieben. — PIN POINTER-W

Bounty Hunter® Sandschaufel
GroBe Schaufel mit Siebléchern. Hergestellt aus robustem Kunststoff. —
SAND SCOOPBH

Ersatz-/Zubehdr-Suchspulen
8-Zoll-Standardersatzspule in konzentrischer
offener Ausfithrung — 8COIL-7B13

Biaxiale 5-Zoll-Zubehdrspule — 5COIL-TEKB
Konzentrische 10-Zoll-Ersatzspule — 10COIL-TEKB
Biaxiale 11-Zoll-Zubehérspule — 77COIL-TEKB

Spulenabdeckungen

Schiitzen Sie Ihre Suchspule vor Abnutzung und Schaden.
8-Zoll-Standardersatzspule in konzentrischer offener Ausfiihrung — 8COVER-
Biaxiale 5-Zoll-Spulenabdeckung — 5COVER-CZ3
Konzentrische 10-Zoll-Spulenabdeckung — F70COVER
Biaxiale 11-Zoll-Spulenabdeckung — COVER-11DD

9-Zoll-Handschaufel

Metallschaufel mit komfortablem Plastikgriff und Tiefenanzeige —
TROWEL-2

Handschaufel
Leichte und praktische Handschaufel mit breiter Schaufel. — TROWEL-W

Bounty Hunter® Baseballkappe
EinheitsgréBe, mit Bounty Hunter® Logo. - BHCAP

Bounty Hunter® T-Shirt @sg <
100 % Baumwolle mit Bounty Hunter® Logo. GroBen: S, M, L, XL und XXL - @ &
BHTSHIRT (@)
Goldsucher BEgELILdNGg%R B[E'seTIEILIE(N%TwsMeE% Egsﬁ(g{?rﬁllfwﬁgr}
GOLDKIT1 GOLDKIT2 GOLDKIT3

Sets

Inhalt

10 1/2" Goldpfanne X X X

14" Goldpfanne X X X

Sortierer X X

2 splittersichere Flaschchen X X X

Spritzflasche X b 4 X

Fullsand-Magnet X X

Schatzsucherschaufel X X

Pinzette X

Lupe X

Spaltwerkzeug X

Felspickel X

Anleitungsheft X X X

Rucksack X X

AUSFUHRLICHE INFORMATIONEN ERHALTEN SIE AUF WWW.DETECTING.COM + 1-800-413-4131
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